// Arduino UNO

//

////////////////////////

//

//Программа акустического переключения танцующего человечка//

unsigned int  x=0;

void setup()    

   {

          pinMode(6, OUTPUT); //канал сигнала для левой руки / 

          digitalWrite(6,LOW);       

          pinMode(7, OUTPUT); //канал сигнала для правой руки / 

          digitalWrite(7,LOW);     

          pinMode(8, OUTPUT); //канал сигнала для левой ноги / 

          digitalWrite(8,LOW);    

          pinMode(9, OUTPUT); //канал сигнала для правой ноги / 

          digitalWrite(9,LOW);  

        pinMode(A0, INPUT); // подключение датчика/

   }

        void loop()

      {

 x=analogRead(A0);

if (x<=650)//если звуковой сигнал получен...

{

  digitalWrite(6,random (0,2));//псевдослучайно меняем логическое состояние выходов...

  digitalWrite(7,random (0,2));

  digitalWrite(8,random (0,2));

  digitalWrite(9,random (0,2));

  delay(300);

  }      

       }

//

// Конец /

